SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z malg architekturg-tawki parkowe.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wyszczegélnionych w p. 1.3.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robot zwiazanych z inwestycja opisana
przedmiotem zaméwienia obejmujac:
- dostawa tawek parkowych podwojnych o wymiarach 170x112 cm (lub odpowiedniej innej uzgodnionej z Zamawiajacym).
Konstrukcja tawki z zeliwa. Siedzisko drewniane koloru machon. Lawka lokalizowana zostanie w miejscu uzgodnionym z
zamawiajacym podczas budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami

Inzyniera.

2.  Materialy
2.1. Betony i materialy mocujace
e  (8/10 dla fundamentow pod tawki, Sruby-kotwy

2.2. Lawki
e lawka podwdjna o wymiarach 170x112 (lub odpowiedniej innej uzgodnionej z zamawiajacym) konstrukcja tawki z zeliwa.

Siedzisko drewniane koloru machon. Lawka montowana na stale w konstrukcj¢ chodnika

3.  Sprzet
Roboty zwiazane z zagospodarowaniem terenu i matg architektura mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu

dowolnego typu sprzgtu.

4. Transport
Materiaty na budowg powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby unikna¢ trwatych odksztalcen i dostarczy¢

materiat w odpowiednim czasie (dotyczy betondw) oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5.  WyKonanie robét
5.1. Roboty zwiazane z mala architektura

5.1.1. Mala architektura.
Ustawienie na przygotowanym utwardzonym placu
5.1.1.1. Lawki

Lawki w konstrukcji zeliwnej ustawione na fundamencie z zakotwieniem

6. Kontrola jakoSci

6.1. Urzadzenia malej architektury
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10.

Sprawdzeniu podlega
- przygotowanie podtoza
- sposob osadzenia
- trwato$¢ zakotwienia

- jako$¢ montazu

Obmiar robot
Jednostkami obmiaru sa:

Lawki —za 1 szt. wykonanych i zamontowanych elementow.

Odbior robét

Roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych, oraz odbiorowi koficowemu.

Podstawa platnoSci
Ptaci si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.

Cena jednostkowa obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem zagospodarowania terenu wymienione w punkcie 5.0.

Dokumenty i odniesienia

[1] Karty techniczne.

[2] Instrukcje montazu.

[3] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z pdzniejszymi zmianami (ostatnia zmiana z
2003 r. Dz. U. Nr 80 poz. 718).

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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